
> restart;
> with(SharedFuncs);
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р p eний д , в уyx c аaв й д иaф в й з з yой ф з oc з op a

1. п aиo у оaв aий й :
Tz - аeнг ep aаyp a оaкoиСй , C
Tr - аeнг ep aаyp a p aок oиСй , C
tz, tr - уp eнф оaкoиСй  й  уp eнф p aок oиСй , лac oу
ro - yв eьОиoe c oг p oай уьeий e й c x oв иoкo нaаep й aьa г p й  Сoниaаиoд  аeнг ep aаyp e, Oн*c н2
step - ёaк  p ac л ӓa, cн, ов ec О иe г p й нeифeаc ф
depth - кьy�й иa p ac л ӓa, cн
> Tz := 1100;  Tr := 1200; tz := 1.0; tr := 2.7; ro := 2.0; step := 1.0*1e-4; 

depth := 15*1e-4;
 := Tz 1100
 := Tr 1200
 := tz 1.0
 := tr 2.7
 := ro 2.0

 := step .00010
 := depth .0015

> Q := evalf(2*NsP*sqrt(fDP(Tz)*tz*3600/Pi));
 := Q .4206791732 1018

> plot([fNB(ro),fCiP(Tz,x,tz),fClimP(Tr,Q,x,tr)],x=0..depth,color=[green,yellow,re
d],axes=box,title="ёeтыйи - оoцерцыpaе˘п сocтр гaчoцо˘, оpacцйи - сocтр 
paгчoцо˘, гртeцйи - цaьaтфцaп ДocДopa");

> plot([log10(fClimP(Tr,Q,x,tr)),log10(fNB(ro))],x=0..depth,color=[red,green],axes
=box,title="мрcпы˘ьцйи тoчap˘Дж оoцерцыpaе˘и - сoтoхрц˘р p-n срpрxo�a");

> 


